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Abstract: En este articulo se enuncia la bisqueda de encontrar un algoritmo que pueda ser utilizado para expresar el error
que hay entre una velocidad angular medida entre la velocidad angular nominal de dicho motor esta relacién debe ser
mostrada mediante una matriz' de LED’s bicolor, rojo y verde, esto quiere decir que debera mostrar un color proporcional al
error calculado como por ejemplo mostrar color rojo si se sobrepasa dicha velocidad y un verde si el error es igual a cero.
Este algoritmo® fue encontrado y posteriormente implementado con ayuda de un PIC16F887, ademds de la implementacién
de un tacémetro® infrarrojo, como producto final para demostrar el correcto funcionamiento del algoritmo se implement6
dicho proyecto en una tablilla pre-perforada, con todos los componentes antes mencionados.
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